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PERT/CPM metode . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 102
4.6.1. Uvod . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 102
4.6.2. Nesigurnost u vremenu trajanja aktivnosti . . . . . . . . . . . . . 110
4.6.3. Kompromis izme -du vremena trajanja i troška projekta . . . . . . 114
4.6.4. Planiranje i upravljanje troškovima projekta . . . . . . . . . . . . 119

4.7. Zadaci . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 124

5. Cjelobrojno programiranje 131
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