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1. MEHANIKA 1

1. MEHANIKA

1. KINEMATIKA TRANSLACIJSKOG GIBANJA 

 Brzina 
Giba li se tijelo duž x osi možemo njegovo gibanje tijekom vremena t zapisati pomo u jednadžbe: 

x = x(t) 

Od trenutka t1 do trenutka t2, dakle u vremenskom intervalu Δ t = t2 − t1 tijelo se pomakne. Pomak tijela 
definiran je kao: Δ x = x2 − x1, gdje je x1 po etni položaj tijela, a x2 kona ni položaj tijela. Srednja brzina tijela 
po pomaku definira se kao omjer pomaka i vremenskog intervala: 
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To je vektorska veli ina jer je x  tzv. položajni vektor. U S.I. sustavu iskazuje se u metrima po sekundi (m/s
ili druga ije zapisano: ms−1). Trenuta na brzina tijela v dobije se kao grani na vrijednost srednje brzine kada 
vremenski interval postaje sve manji te teži prema nuli što možemo zapisati kao: 
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Srednja brzina tijela po putu s (ako ga možemo odrediti) definira se kao omjer ukupnog prije enog puta i
ukupnog vremena za koje je taj put prije en.  

vrijemeukupno

put ukupni
=v

Srednja brzina po putu je skalarna veli ina. 
 Akceleracija 

Srednja akceleracija a je promjena brzine Δ v = v2 − v1, u vremenskom intervalu Δ t = t2 − t1 u kojem se ta 
promjena dogodila. U SI sustavu iskazuje se u metrima po sekundi na kvadrat (m/s2 ili ms−2). 
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Smjer akceleracije je u smjeru promjene brzine:
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Tako možemo imati jednake brzine po iznosu ali razli ite po 
smjeru pa da postoji akceleracija što je ilustrirano crtežom.

Brzinu tijela možemo prikazati u grafu ovisnosti brzine v o 
vremenu t, tzv. v , t graf (crtež). Površina ispod krivulje u
v , t grafu je prije eni put s u vremenu  od  t1  do  t2. 

Akceleraciju tijela možemo prikazati u grafu ovisnosti 
akceleracije a o vremenu t, tzv. a , t graf (crtež). Površina ispod 
krivulje u a , t grafu je promjena brzine tijela zbog akceleracije 
od  t1  do t2.  

 Relativna brzina dvaju tijela: 
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